TELEFUNKEN

RD 2 Md Magnetfeldrshre

1. Abmessungen der Réhre 2. Réhrenfassung
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Verbindliche Angaben iber die juferen Abmessungen d | IL
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sind der Heereszeichnung 24b 71324 zu entachmen. ash
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Fassung nach Heereszeichnung 024b D 3877
Telefunken Lg.-Nr. 1745.

FN/VRa 2376

Verbiadliche Angaben fir Wenrmadst-Entwiklungen
sind dea Technischen Licferbedingungen TL 24b/
(herausgegeben vom OKH) zu entnchmen.
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3.

Allgemeine Daten

D_ic RD 2 Md ist eine 6-Schlitz-Magnetfeldrobre und
cignet sich zur Schwingungserzeugung im Wellen-
bereih von 9..11 c¢m mit einer Nutzleistung von
202 mW an den Grenzen und 600 mW bei 1 = 10,7 cm
und einem Anodenstrom von 20 mA. Frequenz-
med-iation ist mit Hilfe der Anodenspannung maglich.
Das \nodensystem ist in eine Bandlecherleitung ein-
gebeot, deren eines Ende einen KurzschluBklotz tragt.
Das :ndere Ende ist niher an die Glaswand des
Rihrenkolbens herangefihrt und dient zur kapazitiven
Ackopplung des duferen Schwingsystems. Das Innen-
system ist aul 3/« abgestimmt. Der Glaskolben ist bis
zum Kurzschlufiklotz zwedcks Abschirmung mit einer
Aulenmetallisierung versehen. Zur kapazitiven An-
kopplung ist das duBere Lechersystem an dem der
Rohre zugewandten Ende mit gekehlten Kapazitits-
platten zu versehen, die den Réhrenkolben umfassen.
Die Kathode ist im I[nnern der Rohre mit dem
cinen Hcizfadenende verbunden. Die Spezialfassung
Telefunken Lg.-Nr. 1745 ist mit dem Magneten
und einem Magnetgehduse kombiniert. Die Rohren-
fassung enthdlt Kontakte fiir die Zufihrung der Heiz-
spannung und der Anodenspannung und definiert die
Lagejdes Elektrodensystems gegeniiber der Umgebung.
Nach einmaliger Justierung des Magneten kann daher
der Rohrenwechsel durch einfaches Austauschen ohne
Nachjustierung erfolgen.

Heizdaten:
Heizspannung ....
HEBTOMm: «oonuuinn au s sovwmanae

Barium-Oxydkathode, indirekt geheizt.

Der Heizstrom wird gemessen bei mittlerer Leistungsauskopplung.
wodei —A und —H 20 den mit Kathode verbundenen Anschlull-
st gelegt werden. Der Strommesser befindet sich dabei in der
-+ H-Latueg.

Magnetbeld: ...i.conicasaansss
Kapazititen:

Im Innern der Réhre sind die Heizleitungen gegen den
r.cutralen Punkt (Kurzschlufiklotz an dem einen Ende
.i.s cingebauten Lechersystems) verblodkt. Ebenso sind
=2 Fassungsfedern gegen Masse verblockt.

Uster \'crwen'dun;; der vorgeschriebenen Fassung Tele-
fuzken Lg.-Nr. 1745 sind bei vingesetzter Réhre fol-
gende Kapazititen zu berlcksichtigen:

2V
160...180 mA

1400 G

Heizfaden. Masse < 25 pF
Anode/Masse ...... <.20pF
Anode Heizfaden < 15pF
4. Maximale Betriebsdaien
Anodenverlustleistung AW
Anodenspannung ...... 150V
ADodenstrom ......oi0eiianeianas 39 mA

Vorstehende Werte gelten bei Dauerbetrieb.
Bet Wobbelbetrieb ist darauf zu achten, daf§
nur die Schwingkennlinie
ausgetastet wird und daf
sich nicht infolge 2u hoher
Anodenspannung  Arbeits-
punkte auf der stati-
scien Kennlinie er-
geben. Der zeitliche
Mittelwert des
Anodenstromes
darf nicht

groller werden
als 25 mA.

max. astsparnang

[}
Bstarannung au grof ——w— 1

5.

Normaler Arbeitspunkt

Fir den Schwingbereich von 9 ... 11 cm betragen:

Anodenspannung 140..115V
Anodenstrom ......ceiioneiien 15.. 30mA
Nutzleistung .:.ceoveeneoaeanas 2C0...900 mW
Fir A= 10cm und ], = 20 mA betragen:
Anodenspannung ..........eeee 120V
Nutzleistung ...ccesoenaiiianas 40 mW

Die Wellenlinge max. Leistung liegt bei etwa 10,7 cm;
bei /. = 20mA betragen:

Anodenspannung .............. 120V

Nutzleistung 600 mW

Die vorstzhenden Werte wurden mit einem kapazitiv gekoppelten
Lechersvstem gemessen (Drahtdurchmesser 2 mm., Abstand + mm,
Materiai Messing, abgeschirmt durch einen Messingzylinder 40 mm &,
in dem sich oben ein Spalt von 175 mm Linge und 16 mm Breite
befindet).

Besondere Betriebshinweise

Es cmpfichlt sich, Gleichrichtung und Schwingungs-
erzeugung nicht gleichzeitig an der Rohre vorzunchmen,
sondern zur. Gleichrichtung einenr Detektor oder eine
Diode zu benutzen. Zu stabilisieren sind:
a) Heizspannungmit 2 V + 10%. Dabei kann die
Heizspannung der Rohre innerhalb des genannten Be-
reiches liegen, jedoch ist der einmal eingestellte Heiz-
spannungswert im Betrieb aus Griinden der Frequenz-
konstanz genau einzuhalten. ZwedunaBig ist dabei,
eine Spannungsquelle mit geringem Innenwiderstand
zu verwenden, d. h. einé Spannungsquelle, deren Volt-
zahl nicht viel hoher liegt als die vorgeschricbene
Heizspannung, so daB man mit einem kleinen Vor-
schaltwiderstand auskommt. Wechselstromheizung ist
zulissig. Dabei tritt ein Frequenzhub von etwa
— 10 kHz auf.
b) ‘Anodenstrom. Dabei soll zwedmaBig eine
P gsquelle mit hoh Innenwiderstand Ver-
wendung finden. Die Heraufsetzung des Innenwider-
standes kann durch Vorschalten einer Pentode oder
eines ohmschen Widerstandes geschehen. Der Vorwider-
stand darf nicht kleiner als 2,5kQ sein, auch dann nicht,
wenn mit fester Welle und fester Auskopplung ge-
arbeitet wird. Dieser Vorwiderstand ist ein notwendiges
Mittel. um den EinfluB der Fabrikationsstreuungen bei
den cinzelnen Réhren erheblich einzuschrinken. -Die
Anodenbetriebsspannung stellt sich bei stabilisiertem
Strom jeweils automatisch ein und hingt ab vom
Kreiswiderstand, von der Wellenlinge und von der
Auskopplung.
Beim Betrieb der RD 2Md ist unbedingt darauf
zu achten, daB zuerst die Heixspannung ein-
geschaltet wird. Die Anodenspannung ist erst
nach etwa 1 Minute zuzuschalten. Wahrend des
Betriebes darf die Heizspannung keinesfalls allein
ausgeschaltet werden. ;
Das Magnetfeld betragt normal 1400 G. Ein kleineres
Feld kann Verwendung finden, jededh verschiebt. sich
dann der Anodenspannungsbereich im gleichen Ver-
hiltnis nach unten, um welches das Feld gedndert
wurde. Die abgebbare HF-Leistung sinkt mit Ver-
mindenmg des Feldes stark ab.
Die Rickheizung liegt bei den angegebenen Werten
unter 60° und kann vernachldssigt werden.
Die grofte HF-Leistung “ann mit einer Lecherleitung
von etwa 202 Q@ Wellens ierstand (1.3 mm & und
3..6 mm Abitand) avsz ' ppelt werden.
Die Lecherleizng muB ;- kapazitiven Ankoiplung
gekehlte Kapazititsplatten tragen, die den Glaskolben
umfassen. Dic Ankopplung an das Iopensystem muf
zur Erziclung vines groBen Durchstimmbereiches mog-
lichst fest sein. Zur Vermeilung starker Strablungs-
verluste ist es angebracht, das Schwingsystem ab-
zuschirmen. Eire zu dicht um den Kolben liegende
Abschirmung be virkt jedoch eine Verkleinerung des
Durchstimmberei fies.




Die Frequenzhube mit langsamen und schoellen
Anodenspannungsinderungen sind nicht miteinander
identisch. Es tritt durch thermische Ausdehnung eine
Frequenzwanderung innerhalb einiger Minuten nach
der Anodenspannungsinderung ein, die der urspriing-
lichen Frequenzinderung entgezengesetzt ist und sie
Je nach Weilenlinge und Dimpfung des Kreises mehr
oder weniger kompensiert. Automatische Scharf-
abstimmung ist infolgedessen nicht moglich.

Bei Rohrenwedhsel treten gewisse Froquensstrenungen
auf. Bei einem Ledherleitungssender mit hoher
Dimpfung konnen diesc Streuungen innerhalb eine;
Bereiches von etwa 9,75 ... 13,25 cm bei starker Hau
fung um den Mittelwert licgen. Bei geringeres
Diampfung (Oszillator) verringert sich die Streuung
entsprechend. Die Streubrcite kann dabei zwischen
9.8 und 10,0 cm liegen. '
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Die oben angegebenen MefSiwerte und Kurven sind unverbindliche Mittelwerte.
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